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BRANZA BUDOWLANA I ELEKTRYCZNA

dla przedmiotu zaméwienia:

ZADANIE NR 1:

Remont pokrycia dachowego wiaty nr 45 z wykorzystaniem powlok
bezspoinowych wysokoelastycznych, na terenie Rejonowej Bazy Zaopatrzenia
Medycznego w 4 Wojskowym Szpitalu Klinicznym z Poliklinikg SP ZOZ we
Wroctawiu kompleks 2857

ZADANIE NR 2:

Remont instalacji elektrycznej (o$Swietleniowej) wiaty nr 45, na terenie
Rejonowej Bazy Zaopatrzenia Medycznego w 4 Wojskowym Szpitalu
Klinicznym z Poliklinikg SP ZOZ we Wroctawiu kompleks 2857

ZADANIE NR 3:

Naprawa peknietej Sciany szczytowej - ostonowej wiaty nr 45, na terenie
Rejonowej Bazy Zaopatrzenia Medycznego w 4 Wojskowym Szpitalu
Klinicznym z Poliklinikg SP ZOZ we Wroctawiu kompleks 2857

ZADANIE NR 4:

Wymiana oktadziny schodow wejsciowych do czeSci biurowej budynku nr 11,
na terenie Rejonowej Bazy Zaopatrzenia Medycznego w 4 Wojskowym
Szpitalu Klinicznym z Poliklinikg SP ZOZ we Wroctawiu kompleks 2857.




ROZDZIAL 1
~ROBOTY W ZAKRESIE WYKONYWANIA POKRYC DACHOWYCH ~

45261210-9 - Wykonywanie pokry¢ dachowych

PRZEDMIOT I ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKAC]I

1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegdétowej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
realizacji robot w zakresie remontu i uszczelnienia pokrycia dachowego, przewidziane do
wykonania w ramach zadania nr 1 - wiata nr 45 na terenie RBZMed w 4 WSKzP SP ZOZ Wroctaw
kompleks 2857.

2. Zakres stosowania specyfikacji
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace
na celu wykonanie i odbior wszystkich robot przy wykonaniu pokry¢ dachowych.

3. Zakres robot objetych specyfikacja techniczna
W ramach robé6t budowlanych przewiduje sie wykonanie nastepujacych robét:

Nowe pokrycie bedzie wykonywane na catej powierzchni dachu na istniejgcym podtozu papowym.

Nowe pokrycie dachowe nalezy wykonaé¢ w o oparciu o wysokoelastyczne, paroprzepuszczalne

powtoki odporne na dziatanie wysokich i niskich temperatur charakterystycznych dla strefy

klimatycznej Wroctawia oraz innych czynnikéw atmosferycznych, naktadane na istniejqce pokrycie

papowe metodq bezspoinowq. W sktadanej ofercie nalezy uwzgledni¢ ponizszy zakres zadania wraz z

wszystkimi pracami wynikajqcymi z proponowanej (oferowanej) technologii i zalecen jej producenta.
» przygotowanie powierzchni pokrycia dachowego (usuniecie pecherzy, wstawienie tat,

usuniecie tuszczacej sie papy);

wykonanie nowej instalacji odgromowej;

zamontowanie kominkéw wentylujacych pota¢ dachows;

gruntowanie powierzchni pod natozenie kolejnych warstw powtok izolacyjnych;

wykonanie dwdch warstw izolacyjnych z wtopiong tkaning elastyczng;

wykonanie warstwy z posypka bazaltowa

wykonanie obrébek na ogniomurach i kominach w technologii powtok elastycznych;

wymiane rynien rur spustowych i pasa nadrynnowego;

wykonanie metryki urzadzenia piorunochronnego;

uprzatniecie placu budowy.

Szczegbétowy zakres prac wg przedmiaru robét.

VVVVYVYYVYVYY

4. Wytyczne wykonania i odbioru robét

» Prace zwigzane z potozeniem pokry¢ dachowych z warstw wysokoelastycznych wykonaé
dopiero po uprzednim przygotowaniu, oczyszczeniu i zagruntowaniu podtoza;

» Przy wykonywaniu pierwszej warstwy pokrycia, powierzchnie nalezy wzmocnié¢ przez
wtopienie wysokoelastycznej wiékniny wzmacniajacej;

» Druga warstwe nanosic tak aby pokryta catkowicie zastosowang elastyczng wtéknine;

» Wszelkie prace wykonac zgodnie z zaleceniami stosowanej technologii;

» Nowa instalacje odgromowg wykonaé na powierzchni catego stropodachu.

5. Warunki prowadzenia roboét

Przy wykonaniu robét pokry¢ dachowych budynku obowiazuja wszystkie przepisy BHP dotyczace
prac budowlanych. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét oraz ich zgodno$¢ z
umowag, dokumentacja kosztorysowa, wytycznymi SST i OST, poleceniami zarzgdzajacego realizacja
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umowy. Wprowadzenie jakichkolwiek odstepstw do tych dokumentéw wymaga akceptacji
zarzadzajacego realizacjg umowy.

W przypadku natrafienia w czasie realizacji na sytuacje budzaca watpliwosci lub réznigce
sie od przyjetych w dokumentacji - nalezy wezwaé przedstawiciela producenta przyjetej
technologii, w celu wprowadzenia zmian w przyjetych rozwiagzaniach.

6. Kontrola jakosci robot
Ogélne zasady kontroli jako$ci robét podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;j.
Kontrola jako$ci polega na sprawdzeniu:
- Wilasciwego przygotowania i oczyszczenia powierzchni pokrycia;
- Wiasciwego natozenia powtoki gruntujace;j;
- Wiasciwego utozenia kolejnych warstw pokrycia dachu;
- Wilasciwego wykonania i potgczenia instalacji odgromowej

7. Obmiar robot
Podstawa dokonywania obmiaréw, okreslajaca zakres wykonywanych prac w ramach
poszczegblnych pozycji jest zalaczony do dokumentacji przetargowej Przedmiar Robét.

8. Jednostki obmiarowe

Jednostkami obmiarowymi s3:

1 m? wykonania kolejnych warstw pokrycia dachowego
1 mb instalacji odgromowe;j

9. Odbior robot i podstawy platnosci
Ogodlne zasady odbioru robét podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej.
0dbidr robét polega na:
» odbiorach robét ulegajacych zakryciu;
» odbiorach cze$ciowych - po zakonczeniu kolejnych zadan
» odbiorze koncowym prac - po zakonczeniu catosci robét - dotyczy jakosci robot oraz
zgodnoSsci z dokumentacja i technologig;
» sprawdzeniu zgodnoSci rob6t z przedmiarami robot.
Podstawg ptatnosci sg ceny jednostkowe poszczegdlnych pozycji zawartych w kosztorysach
ofertowych. Zakres czynnosci objetych cena okresSlony jest w ich opisie w katalogach dla dziatow i
pozycji tablic wyszczegélnionych w przedmiarach roboét.

Ceny jednostkowe obejmuja
- dostawe niezbednych materiatow i innych czynnikéw produkcji

ROZDZIAL 11
~ ROBOTY W ZAKRESIE INSTALAC]JI OSWIETLENIOWE]~

45311200-2 - Roboty w zakresie instalacji budynkowych

PRZEDMIOT I ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKAC]I

1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegbétowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
realizacji robét w zakresie wymiany instalacji elektrycznej os$wietleniowej wiaty nr 45
przewidziane do realizacji w ramach zadania nr 2 na terenie RBZMed w 4 WSKzP SP ZOZ Wroctaw
kompleks 2857.


http://cpv.alx.pl/?q=45453000-7

2. Zakres stosowania specyfikacji
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajgce i majace
na celu wykonanie i odbiér wszystkich robo6t przy wykonaniu prac remontowych.

3. Zakres robot objetych specyfikacja techniczna
W ramach robét budowlanych przewiduje sie wykonanie nastepujacych robét:
» demontaz przewodow kablowych, puszek, gniazd, iacznikéw instalacyjnych, opraw
zarowych;
» montaz: rur elektroinstalacyjnych, przewodéw kablowych, odgateznikéw, opraw dla lamp
sodowych, wysiegnikow, tacznikéw i odgateZnikéw bryzgoszczelnych;
wykonanie pomiaréw, prob i sprawdzen instalacji;
wykonanie dokumentacji powykonawczej;
szczegOtowy zakres prac wg przedmiaru robot.

Y VYV

4. Wytyczne wykonania i odbioru robét

» Teren prowadzonych prac wydzieli¢ i oznaczy¢ tasmg ostrzegawcza biato-czerwong od
pozostatej czesci obiektu;

» Na terenie wydzielonym zamontowac rozdzielnie elektryczng tablice budowlang z uktadem
pomiarowym wyposazong w niezbedny osprzet elektryczny;

» Na terenie wydzielonym zlokalizowa¢ miejsce na sktadowanie materiatéw z demontazu
oraz materiaty przewidziane do montazu

» Prace prowadzi¢ zgodnie z technologia wykonywania rob6t oraz przepisami BHP i ppoz.

5. Warunki prowadzenia roboét
Przy wykonaniu robét remontowych obowigzuja wszystkie przepisy BHP dotyczace prac
budowlanych. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz ich zgodnos¢ z
umowa, dokumentacja kosztorysowa, wytycznymi SST i OST, poleceniami zarzadzajacego realizacja
umowy. Wprowadzenie jakichkolwiek odstepstw do tych dokumentéw wymaga akceptacji
zarzadzajacego realizacja umowy.

W przypadku natrafienia w czasie realizacji na sytuacje budzaca watpliwosci lub rézniace
sie od przyjetych w dokumentacji nalezy powiadomic¢ inspektora nadzoru ze strony Zamawiajgcego
w celu wprowadzenia zmian w przyjetych rozwigzaniach.

6. Kontrola jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w Ogdlnej Specyfikacji Techniczne;.
Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu:
- Zgodnosci technicznej uzytych materiatéw materiatow
- Sprawdzeniu instalacji po wykonaniu pomiaréw elektrycznych
- Dokumentacji powykonawczej

7. Obmiar roboét
Podstawg dokonywania obmiaréw, okres$lajaca zakres wykonywanych prac w ramach
poszczegblnych pozycji jest zalaczony do dokumentacji przetargowej Przedmiar Robét.

8. Jednostki obmiarowe

Jednostkami obmiarowymi sa:

1 m utozonych instalacji elektrycznych;

1 szt. zamontowanego osprzetu

1 pomiar wykonanych pomiaréw i sprawdzen



9. 0dbiér robot i podstawy platnosci
Ogolne zasady odbioru robét podano w Ogdélnej specyfikacji Technicznej.
0dbior robét polega na:
» odbiorach robdt ulegajacych zakryciu;
» odbiorach czesciowych - po zakorniczeniu kolejnych zadan
» odbiorze koncowym prac - po zakonczeniu cato$ci robot - dotyczy jakosci robét oraz
zgodnoSci z dokumentacjg i technologig;
» sprawdzeniu zgodnosci rob6t z przedmiarami robot.
Podstawg ptatnosci sg ceny jednostkowe poszczegblnych pozycji zawartych w kosztorysach
ofertowych. Zakres czynnosci objetych ceng okreslony jest w ich opisie w katalogach dla dziatow i
pozycji tablic wyszczeg6lnionych w przedmiarach robét.

Ceny jednostkowe obejmuja
- dostawe niezbednych materiatéw i innych czynnikéw produkcji

ROZDZIAL 111
~ROBOTY W ZAKRESIE NAPRAWY SCIANY SZCZYTOWE] OSLONOWE] ~

45262690-4- Remont starych budynkéw

PRZEDMIOT I ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKAC]I

1. Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej Szczegétowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
realizacji rob6t w zakresie wykonania naprawy S$ciany szczytowej — ostonowej wiaty nr 45,
przewidziane do wykonania w ramach zadania nr 3 - wiata nr 45 na terenie RBZMed w 4 WSKzP SP
Z0Z Wroctaw kompleks 2857.

2. Zakres stosowania specyfikacji
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace
na celu wykonanie i odbiér wszystkich robd6t przy wykonaniu zadania dotyczacego naprawy Sciany.

3. Zakres robot objetych specyfikacja techniczna
W ramach robét budowlanych przewiduje sie wykonanie nastepujacych robét:

wykucie bruzd poziomych w $cianie;
obsadzenie pretéw stalowych;

zamurowanie bruzd po obsadzeniu pretéw;
montaz siatki tynkarskiej;

uzupelnienie tynkéw zewnetrznych $ciany;
dwukrotne malowanie farbami elewacyjnymi;
miejscowe naprawy opaski wokot Sciany;
uprzatniecie placu budowy.

Szczegbétowy zakres prac wg przedmiaru robdét.

VVVVVVVYY

4. Wytyczne wykonania i odbioru robot
» Wzmocnienie $ciany na linii pekniecia wykona¢ naprzemiennie po obu stronach $ciany w
odstepie co ok. 35 cm;
» Bruzdy oraz osadzenie pretow wzmacniajace wykonywac sukcesywnie (etapami), tak aby
nie doprowadzi¢ do ostabienia i przewrécenia $ciany;

7



» Po uzupemieniu tynkéw, a przed malowaniem $ciany powierzchnie nalezy zagruntowac.

5. Warunki prowadzenia roboét
Przy wykonaniu robét obowigzujag wszystkie przepisy BHP dotyczace prac budowlanych.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt oraz ich zgodno$¢ z umowg,
dokumentacjg kosztorysowa, wytycznymi SST i OST, poleceniami zarzadzajgcego realizacja umowy.
Wprowadzenie jakichkolwiek odstepstw do tych dokumentéw wymaga akceptacji zarzadzajacego
realizacjg umowy.

W przypadku natrafienia w czasie realizacji na sytuacje budzaca watpliwosci lub réznigce
sie od przyjetych w dokumentacji - nalezy powiadomi¢ Zamawiajacego, w celu wprowadzenia
zmian w przyjetych rozwigzaniach.

6. Kontrola jakosci robot
Ogélne zasady kontroli jako$ci robét podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;j.
Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu:
- Osadzenia pretéw wzmacniajgcych;
- Wykonania uzupetnionych tynkow;
- Wykonania gruntowania podtoza;
- Wilasciwego wykonania naprawy opaski.

7. Obmiar roboét
Podstawg dokonywania obmiaréw, okres$lajaca zakres wykonywanych prac w ramach
poszczegblnych pozycji jest zalaczony do dokumentacji przetargowej Przedmiar Robét.

8. Jednostki obmiarowe

Jednostkami obmiarowymi sa:

1 m-szt. wykonania bruzd i obsadzenia pretéw wzmacniajgcych

1m? uzupetnienia tynkéw i wykonania malatury wraz z gruntowaniem
1 miejsce napraw opaski

9. 0dbiér robot i podstawy platnosci
Ogdlne zasady odbioru robét podano w Ogoélnej Specyfikacji Techniczne;j.
0dbiér robét polega na:
» odbiorach robdt ulegajacych zakryciu;
» odbiorach cze$ciowych - po zakonczeniu kolejnych zadan
» odbiorze koncowym prac - po zakonczeniu catosci rob6t - dotyczy jakosci robot oraz
zgodnosci z dokumentacjg i technologig;
» sprawdzeniu zgodnoSci rob6t z przedmiarami robot.
Podstawg ptatnosci sg ceny jednostkowe poszczegdlnych pozycji zawartych w kosztorysach
ofertowych. Zakres czynnosci objetych cena okresSlony jest w ich opisie w katalogach dla dziatow i
pozycji tablic wyszczegélnionych w przedmiarach robét.

Ceny jednostkowe obejmuja
- dostawe niezbednych materiatow i innych czynnikéw produkcji



ROZDZIAL IV
~ROBOTY W ZAKRESIE WYMIANY OKEADZIN SCHODOWYCH ~

45262690-4- Remont starych budynkow

PRZEDMIOT I ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKAC]I

1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegdétowej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce
realizacji robot w zakresie wymiany oktadziny schodéw zewnetrznych wraz z nawierzchnig rampy,
z ptytek ceramicznych na nawierzchnie z betonu zatartego na ostro, przewidziane do wykonania w
ramach zadania nr 4 - budynek nr 11 - wejScie do czeSci biurowej na terenie RBZMed w 4 WSKzP
SP Z0Z Wroctaw kompleks 2857.

2. Zakres stosowania specyfikacji

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajgce i majgce
na celu wykonanie i odbiér wszystkich robét przy wykonaniu zadania dotyczacego wymiany
okladziny schodéw i nawierzchni rampy.

3. Zakres robot objetych specyfikacja techniczna
W ramach robét budowlanych przewiduje sie wykonanie nastepujacych robét:

» skucie istniejgcych ptytek ceramicznych ze schodéw oraz nawierzchni rampy wej$ciowej;
» wyréwnanie nawierzchni;
» wykonanie remontowanych powierzchni z betonu zatartego na ostro;
» wykonanie malatury z farby akrylowej do podtozy betonowych;
» uprzatniecie placu budowy.
Szczegbélowy zakres prac wg przedmiaru robét.

4. Wytyczne wykonania i odbioru robot

» Po skuciu nawierzchni schodéw oraz rampy wykonanej obecnie z ptytek ceramicznych,
nalezy wyréwnac podtoze;

» Nawierzchnie nalezy wykonac z betonu zatartego na ostro;

» Przy wykonywaniu nawierzchni nalezy zachowa¢ normatywny spadek w kierunku od
$ciany budynku;

» Boki schodéw oraz nawierzchni rampy pod skuwanymi ptytkami ocieplone sg warstwa
styropianu. Po skuciu plytek powierzchnie nalezy otynkowaé z wuzyciem siatki
wzmacniajacej i pomalowad;

5. Warunki prowadzenia roboét
Przy wykonaniu robét obowigzujg wszystkie przepisy BHP dotyczace prac budowlanych.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt oraz ich zgodno$¢ z umowsa,
dokumentacjg kosztorysowa, wytycznymi SST i OST, poleceniami zarzadzajacego realizacjg umowy.
Wprowadzenie jakichkolwiek odstepstw do tych dokumentéw wymaga akceptacji zarzadzajacego
realizacjag umowy.

W przypadku natrafienia w czasie realizacji na sytuacje budzaca watpliwosci lub rézniagce
sie od przyjetych w dokumentacji - nalezy powiadomi¢ Zamawiajacego, w celu wprowadzenia
zZmian w przyjetych rozwigzaniach.

6. Kontrola jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w Ogdlnej Specyfikacji Techniczne;.
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Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu:
- Réwnosci nawierzchni;
- Zachowaniu odpowiedniego spadku.

7. Obmiar robot
Podstawg dokonywania obmiaréw, okres$lajaca zakres wykonywanych prac w ramach
poszczegblnych pozycji jest zataczony do dokumentacji przetargowej Przedmiar Robét.

8. Jednostki obmiarowe
Jednostkami obmiarowymi sa:
1m?2 wymienionej nawierzchni

9. Odbior robot i podstawy platnosci
Ogélne zasady odbioru rob6t podano w 0gélnej Specyfikacji Techniczne;j.
0dbidr robdt polega na:
» odbiorach robdt ulegajacych zakryciu;
» odbiorach cze$ciowych - po zakonczeniu kolejnych zadan
» odbiorze koncowym prac - po zakonczeniu catosci rob6t - dotyczy jakosci robot oraz
zgodnosci z dokumentacja i technologig;
» sprawdzeniu zgodnoSci rob6t z przedmiarami robot.
Podstawg ptatnosci s3 ceny jednostkowe poszczego6lnych pozycji zawartych w kosztorysach
ofertowych. Zakres czynno$ci objetych ceng okreslony jest w ich opisie w katalogach dla dziatow i
pozycji tablic wyszczegélnionych w przedmiarach roboét.

Ceny jednostkowe obejmuja
- dostawe niezbednych materiatéw i innych czynnikéw produkcji

Opracowat:
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